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La courbe de traction réelle

Représente la contrainte réelle en fct. de la déformation
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La courbe de traction réelle

Représente la contrainte réelle en fct. de la déformation

 La contrainte réelle est le rapport entre la force de traction et la section courante de
I'échantillon.
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La courbe de traction réelle

Représente la contrainte réelle en fct. de la déformation

 La contrainte réelle est le rapport entre la force de traction et la section courante de
I'échantillon. Elle correspond a la contrainte microscopique mesurable a l'aide d’une jauge
de contraintes.
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La courbe de traction réelle

Représente la contrainte réelle en fct. de la déformation

 La contrainte réelle est le rapport entre la force de traction et la section courante de
I'échantillon. Elle correspond a la contrainte microscopique mesurable a l'aide d’une jauge
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La courbe de traction réelle

Représente la contrainte réelle en fct. de la déformation

 La contrainte réelle est le rapport entre la force de traction et la section courante de
I'échantillon. Elle correspond a la contrainte microscopique mesurable a l'aide d’une jauge
de contraintes.
 La courbe de traction réelle est linéaire en zone élastique puis strictement croissante
jusqu’en rupture.
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Le rapport de section

Lois de Poisson et de Considere

» Dans la zone de reversibilité, le rapport entre la surface S de I'échantillon sous traction et

sa suface initale Sy est donné par la loi de Poisson. Dans la zone de plasticité elle est
(approximativement) donnée par la loi de Considere :
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