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Théorie de I'expérience de traction

+ On appelle contrainte réelle et on note o le rapport entre force et section courantes :
F = So.
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La contrainte en fonction de I'allongement

et limite élastique S
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La contrainte en fonction de I'allongement

Courbe de traction et limite élastique réelles

gone élastiq zone plastiq
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 La quantité o = Ece est la limite élastique réelle du matériau.
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» La quantité . = Ee. est la limite élastique réelle du matériau. Sila contrainte de
traction appliquée excede cette limite, le matériau subit une déformation permanente.
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Relaxation et déformation permanente

+ Dans l'exp. de traction, on appelle relaxation le fait de laisser revenir la force a zéro. Les
taux de déf. réels e, et e, avant et apres relaxation sont liés par :

n
& & & a < .
==X (Equation de la déformation permanente) 2
Ee Ee Ee
. ) o relaxation
contrainte réelie courbe de traction réelle :
en relaxation \

Evolution du couple (e, o)

Oy ||mr=r—e=e=fm === me e memge Jeme=c .
i lors d’une relaxation.

or = Ke' = Esé7"52

pente= E

1l—-n_n
Ee Eip

E=_—9r  —
pente= E €r—Ep €r—¢p
® .4
. S fe <P, Fre—— e . L .
taux de déformation réel permanent e taux de déformation réel en relaxation
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* Le taux de déformation réel ¢ est fondamentalement lié fondamentalement aux variations
de la dimension longitudinale de I'échantillon. Si e est connu on trouve | en appliquant la
formule

l=1Ipe* car e=In li par définition. (3)
0
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Mobilisation des dislocations

Elasticité (o < o.) : modification des parametres de maille

o

A

Plasticité (o > o.) : création et mouvement de dislocations
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Mobilisation des dislocations
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